MANIPULADORES TELESCOPICOS PARA CONSTRUCCION
531-70/535-95/533-105/535-125/535-140/540- | 40/540-170/541-70 J B

Potencia bruta: 63k W/58 OV — 97 kWY1 30 CV, Capacidad de elevacién: 3100kg — 4100kg, Altura de elevacidn: 7m - 16,7m



MANIPULADOR TELESCOPICO JCB: LOS MANIPULADORES TELESCOPICOS FAVORITOS DEL MUNDO.

Los manipuladores telescopicos son uno de Por ejemplo, nuestro motor DIESELMAX, T2/3. es una El mundo del manipulador telescopico

unidad altamente produsctiva que estd dis Con un manipulador telescdpico no necesita

los vehiculos favoritos para la construccion,
traba@r en perfecta ammonia con todo nuesto p contratar tanta mano de obra

y no es de extranar; estas versatiles

Un manipulador tele -y JOB tiens una

maquinas ofrecen las mejores caracteristicas
de una gria mévil, un cargador frontal y un predicinvidad sin
de terrens irregular v alcance

montacargas todo en un paguete eficiente.

La combinacién de alcance frontal ¥ vertical El trifico en el lugar de trabajo puede se puede redudr,

irndad

- P . megorands |la sem
es simplemente insuperable por cualquier =0

red lider rundial vsted tierns una

.y los La versatilidad del manputader telescépico JCB significa

otra maquina en el sitio, y esto significa tienda que o tiene todo para partes ¥ serv

Je s=rvicio de un manipulador tele que puede hacer el trabajo de muchas migquinas

que puede colocar mds materiales en Inere

=dimientos

JOB son extendidos v nuestros

menor tiempao.
de rmantenimeento estin smp 5. Nuestros
manipudadores telescopicos permanacen allamente

ICB fue picners en el concepto msmo desde 1977

solictados mucho después de su compra inigal. Tanto,

y permanece como Bder en el mercado hasta ef di; Py
' s LA " 5 . o gue d rededar del mundo, kos manouladares telesedaicos

e hoy, Una razdn para nuestro &xito es que somos ~n !
: ! ! 3 1 ICB pueden jactarse de tener un alto valor residual

una comoania que fabrica un alto porcentie de los
componentes de nuesiras I'I:.I".IIII' a5 "|:'|l..y‘.’":l2-."§- B Mot

ios epes, los cilindros, el chasis v los brazos. Esto sgnifica Tedo ko antenor signifca que st desea el manipulador

que kos ranipuladores telescdpicos JCB se i telescapico mis productivo, més seguro y mis eficente

ETIENtOS OE NWes

perfectamente a los re o5 Chertes con los costos de operacitn mas bajos posioles, entonces

nulador

tan totalmente integrados v sus realmente solo tene una opcidn: urn mar

oo JOB

MUeStros componentes ¢

niveles de cabdad en la fabrcacidn son incomparables telescop




e
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MAXIMO RENDIMIENTO, MAXIMA PRODUCTIVIDAD.

Una maquina productiva.

L manipulador telescapico JOB para construcadn
es extremadamente mansobrable o que fackta la

operacion en espacios coninados; la base de neumdtcos

uea de la direccitn

pacta y grandes anguios de bloc

e ahorran un vakoso temao de traslado en el lugar

de trabapo

Los manipuladores telescdpicos venen con tr

en las 4 ruedas {tambeén puede seleccionarse trag
en 2 ruedas para minamizar el desgaste de las ruedas

yoel uso del combustble cuando se desplace en carretera)

&0 Areas s

diferencial de pie imitado en e eje frontal ®

Elevacion y componentes
hidraulicos productivos.

El sssterna anficabeceo (SRS opoonal de BCB

amortigua kos impactos ded brazo y mesora B retencion

de

arga ¥ aumenta la comodedad del operador (y por

o la producthadad ) cuando se circula a mayores

dades por carretera o en campos irregulares

*Drepende del modelo

El motor dieselmax fabricado por JCB
produce su potencia ¥ par alto a velocidades
bajas del motor para lograr una respuesta de
reaccion fabulosa, y nuestro rango de modelos
de manipuladores telescopices significa que
puede encontrar la maquina perfecta para sus
requerimientos, ya sea que estd viajando o
manejando materiales en el lugar de trabajo.

El rango de Manipuladores
Telescdpicos JCB ofrece
motores DIESELMAX de 61kow
(85 CW), Tdkow (100 CV) o uno
de 9Tlow (| 30CY) (depende del
madela), para una coincidencia
aptima de la magquina con

&l ambiente.

El sisterna de enganche rapedo de JCB facilita

y agiliza el cambio de aditarme

nlose

Para lz elevacidn mas eficiente, extend

y empigando - nuestros astemas hidriulicos lideres

an s clase le dardn los tiemoos de ciclo mds ripidos,

En nuestras mdquanas de brazo de tres v cuatro

s hemos adaptado estabilizadores para incrementar

la estabikdad y el rendimiento de la efevacion

[re disponible ¢n 535-95)



Controles productivos.

Ln manipidador telescdpico para construccidn tiene

tres modos de dereccidn seleccionables. Estd b direccidn

a dos ruedas, que es ideal para desplazarse a alta velocidad
en la carretera, la direcoion a las cuatro ruedas para
trabajar en espacios reducidos v la direcaidn de canpreps

para maniobrar cerca de muros ¥ construcoones,

Puede usarse un ventlador reversible opcional para alear

el pohwe y las basuras del sstema de enfriamiento y asi
mantenser & desempeno
Para mayor versatlidad todos los manipuladones

telescépicos JCB estin equipados de manera estindar

oon una funadn de Gnico brazo auxiliar que puede

"HF-.I'LEII' una ampsa gama o A0Cesonos,




UNA INVERSION SOLIDA.

EL MANIPULADOR TELESCOPICO JCB ES UNA MAQUINA
ALTAMENTE VERSATIL CON UNA DURACION ADICIONAL,
CAPACIDADES DE ELEVACION DE HASTA 4100 KG, ALTURAS
DE ELEVACION DE HASTA 16,7M Y UN AMPLIO RANGO

DE ADITAMENTOS, EL MANIPULADOR TELESCOPICO

JCB PUEDE REEMPLAZAR LA NECESIDAD DE CONTRATAR
MAQUINAS EXTRA COMO GRUAS, PALAS DE CARGA,
MONTACARGAS, BARREDORAS Y PLATAFORMAS

DE TRABAJO AEREO. EL MANIPULADOR
TELESCOPICO JCB SERA LA UNICA
MAQUINA QUE NECESITE EN

EL LUGAR DE TRABAJO.

Al producir altos niveles de potencia

¥ par incluso en velocidades del motor
tan bajos como de 1300 a 1400 RPM, el
motor DIESELMAX puede proporcienar
una combinacion eficiente en el uso del
combustible para la transmisién y los
componentes hidraulicos.

Rendimiento del motor
DIESELMAX de JCB.

El mator DNESELMAX de OB ha sido redsefiado
partiendo desde cero para brindarke el rendsmiento en el

que usted puede confiar

un sisterma de combustidn avan

con las emisiones Mivel 3 Etapa 3, sino que que tene
meorporads en e diseho del motor & cumplimients con
&l Mreal 4/Etapa 4. Asl que

de instalacion en b sgee

| requerir minines cambios

decaca, este motor esuna

endebEnte Irversion de negocas para hoy v & manana



Eficiencia adicional.

Un Manipulador tebescdpsco JCB para constricaion

active @n muchos aspectos, ademds

o - gran demanda global, ademas de

ad lependana, v adermds una ||':;:.'||-I':_-| calictasd

de fabrnicacdn equivale a un valor de reventa masime.

frcoedn en carretera o al manipular matenales ¥ mejordn

1 e combustible hagta enun 2%

te mas bapos de [a transnmision

spercikona un ahorme en combustble del 196



EL CONTENDIENTE MAS FUERTE

Disefio robusto del brazo.

Para una mibama resiste

ntegrado grandes sy

de |0 m en todas nuest

Las mangueras estan colocadas a través del br

para cfrecer 3 mudxima profecosn

Proteccion incorporada.

Los capds en kos manspuladores telesodpicos par

Const

cion estan protegidos del dafio por estar
montados a un costado en el chass v encastrados.,
I"'.:ll.:":-!l'?\.".'\- '!'l.lrll;:'ull.i':j".'ll"!"% tedesc é.. COs para
construccicn tienen luces traseras plegables que pueden
mantenerse alejadas y bien protegidas ded dafio en el lugar

e trabago.

Puede ordenar protecciones de rejilla opao

1 parte frental v superor ded techo para protes

objetos voladores.

e matena

Para proteger ar

~onstruecion en el laree
construccion en e larg

El brazo de manipulador
telescopico estd montade abajo
en el chasis, brindando una
estructura extremadar

rigida y una maxima v

por encima de los hombros,

Hemos adaptado un resistente brazo con
forma de U invertida presiondandolo con
placas de cierre totalmente soldadas. Para
una resistencia adicional, hemos reducido
el nimero de uniones y puntos de tension
a lo large de nuestra nariz de brazo
integrada y placa de cierre de una pieza.

Los cilindros
centralizado

tensiones de carga
esten distribuidas
uniformemente.




Componentes durables.

El nuevo programa de pruebas ngurosas del

ucaan ha incuids

lor telescdpeco par

de alta tensidn p y del chass, el brazo

Da de cema

o sostensdos en sy sito

TFAT LM Mdxima integ | estructural

Para comarosar ko Bueeno
[DIESELMAX, bos harmos

dilerentes a través de s aphcacionss v los ambientas

. 1
i AL 'I'!.'.'ll. N

El chasis scldado en wna sola pieza maximiza la

ressstenca y minimeza el paso

disefiado para funoonar

confiabddad Sptirma




i Ve : Palancas man.ulales st.-m.nlas faciles de
UNA OPERACION CON DESTREZA. | | s e ol s

Controles ergonomicos.

drece un Mo e aire uniforrme,

calem wdor a través de 8 déerent
enerando un ambiente comodo para
intesru i | & oy
talin nich nlarc rdad
'._I'




Comeodidad y conveniencia.

Las luces opcionales de trabajo frontales, traseras

v deel brazo ofrecen una excelents visibddad

La wisbiidad en un manipwlador telescooico para

construcoion es excelents, Eradus la gran ventana el

techo con glaseado directo ¥ un capd de bajo perfil

Adermds hemos puesto un dngudo a nuestras barras del

techo para asegurar una miaxima vishilidad cuando se
colocan cosxs a una aftura elevada

En ruestre mant
B4 1 70 hemos ar

para un controd rapido y precsa (opaonal en

un 535-140/535-125)

plado una palanca servo poystick

El tral

nuevo, dhora puede cerrar la puerta superior desde

pegtillo de la puerta supencr extenion es

afuera ¥ Sostener la puerta entreaiierta

ador telescdpion para construcciin

En los dias soleados, el vidrio entintado
de [a cabina con acomodo estandar
del manipulador telescopico para
construccion reflejara el 30% de

la energia del sol para una mayor
comodidad del operador,




SEGURO Y PROTEGIDO.

o, Taal y sepur

un afoesnr

ladores fede: sAruce

los escalones para la

un acceso de tres puntos y o

1 de b manguera

Las vihulas de sepuridad de precid

en los cilindr

o5 ewTtan un codapso 5 fala una mang

tlador teletedpico para construcddn K

DEne una exie

niter visdbilidad haca atrds v hat

Fradias a un :_\.|i-_

CB esta equipado

s retroasones v de vista

CON LN RSP0 Cf

ulos

lidad dese

aleral para cotener

v eurmnglie con las norrmas de segurnidad

Para sepuridad adicional una aarma de reversa es

un aditamento estindar en todos los mansouladores

telescopicos para Construccon

Lo inmonalizadores JCB colocados de fibnca

.-lllf':'ll"'l 1 |1 05 POF Uing BaveE UNeCa O Un seElema

« e de identific:

CON DOlonds que
automiticaments & actha d e un Cierto penodo

ue. Livelink esta

después de que el moltor se

".!l'.si.il'.:l' ble en ciertos terrtonos

El control de carga adaptable de JCB
controla automaticamente la operac
hidriulica para ayudar a mantener la
estabilidad longitudinal de su manipulador
telescopico para construccion.

El interruptor de
presencia del operador
en el manipulador
telescopico para
construccion desactiva
el movimiento cuando
un operador defa su
aiiento; esto evita una
operacién accidental,



MENOS MANTENIMIENTO, MAS SERVICIO.

Para una inspeccién ripida y ficil de los 3 costados del
motor, los m:mipul.a.dnrr:: tc1l:s:ﬂpil:n= para construccion
tienen una bahia de servicie grande y ancha, a la que se
puede acceder por un capo accionado por gas,



LIVELINK, TRABAJE DE MANERA MAS INTELIGENTE.

LIVELINK ES UN INNOVADOR SISTEMA DE
SOFTWARE QUE LE PERMITE ADMINISTRAR
LAS MAQUINAS DE JCB A DISTANCIA

A TRAVES DE INTERNET, CORREOQ
ELECTRONICO O TELEFONO MOVIL.

ACCEDA A TODO, DESDE ALERTAS SOBRE

LA MAQUINA HASTA INFORMES DE

CONSUMO DE COMBUSTIBLE E

INFORMACION HISTORICA, CON TODOS
LOS DATOS ALMACENADOS EN UN

CENTRO SEGURO.

N

Cestione el mantenimiento de la maguina de
manera facil: el sstema precso de monitoreo
de horas y alertas mejora la planificacion del
mantenimiento, ¥ los datos de localzacion
en tiempo real le ayudan a gestionar su flota.
Tambeén tendrd acceso a alertas criticas de
la miquena v al registro histdnoo

de mantenimiento.

Beneficios de mantenimiento ]>

Productividad y beneficios
de costos

Todas las maquinas manspuladoras equipadas con
Livelink fabricadas ahora son capaces de informar
sobre la economia de combustible, tiempo inactivo v
datos de carga del motor a través del portar web
Livelink, ayudando a reducir su uso de combustile,
ahoméndole dinero y mejorando a productiidad. La
informacion sobre la ublcackin de la méquena permite
miejorar i eficenca, con lo que podna induso
reducir los costos del sepuro.

LIVEELINK
| =%

Beneficios de seguridad

Las alertas de geopenmetraje en tiempo real
de LiveLink be indican cuando las méquinas se
mueven fuera de las zonas de operacién
predeterminadas, y las alertas de fuera de
horano de trabajo en tiempo real ke informan
si las mekquinas se han utilizado sin autornzacion
Entre los beneficios adicionales se inchuyen la
informacidn de ubicacidn en tiempo real, b
sincronizacion avanzada con el LCE (empareja
a Lvelink con e inmovilizador, o LCE).
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Muestro seraco de soporte tonico PropOroaon
acceso inmediato a experics de &b

rica, de dia o
que nuestros equepos de finanzas
rors estan siempre dispuestios para proveers
ones rapadas, flexibles

¥ e

cotzac

competinas.
La red global de Centros de peez
modelo de eficienca, con

ade JoBeso

CHFG
enwviar alrededor ¢

5 bases 1

de todas las piezas a
parte del mundo en 24 horas. Muestras pleza
ICE s disefan pars fundionar er

onales, po
dal I59%

GEMOS

5 "‘“IIF_: NdsEs
perfecta armaonit oon

a . de este modo, p

onorconarie el masimeo
renderients ¥ i_;r:_'.:_ll_,-;_l,l» Aacd

VALOR AGREGADO.

JCB Asseteare ofrece g

E-

irantias extendidas

integrales v acuerdos de servacios, al igual que contratos
et Solo SErvIcio o

snAracin ¥ mantenimeenic
ndependientements de la opoid

por la que usted opte,
nuestros equepos de mantenimeento alrededor del mundo

cobran tanfas de trabajo compet
SIN COmMpnomis,

15

w ofrecen cotizacsin
pual que trabapos asegurados de
reparacion, ripedos v eficientes

@ Centros de distribucion de piezas

@ Distribuidares de

instalaciones de distribucién




MAMIPULADORES TELESCOPICOS PARA CONSTRUCCION

Modelo de miquina 531-10 541-10 535-95 533105 535-125 Alta Visibilidad 535~ 40 Alta Visibilidad 540- 140 540-170

A Abura total m 149 1,43 49 149 1,59 59 259 2,69
B Archo total (scbre s neurniticas)® m 223 223 36 2,36 235 235 235 244
€ Antho ntericr de la cabina m 0.94 094 0.594 0.94 0 054 0.94 094
O Amchodsvia m 1,81 1,81 1.E7 1,87 .30 130 120 190
E  Base de neumdtioos m 2,75 275 275 .75 275 LTS 190 275
; Longaud total & parte frontal de los e 4,38 438 4,38 4,38 4,74 474 5.8 508
Newmatcos
G Longiud total o bastidor delanters m 4,99 4,99 459 538 5,80 6,23 6,25 6,36
H Despeje del mmlo m 0,40 040 040 0,40 0,40 040 0.355 040
J  Centro de nuedas delanteras al bastder m 1,25 1,25 1.20 1.62 1,48 211 1.65 .94
K Centro de roedas raserss & la parte trasers m 0,99 0,99 1204 1.0 137 1.37 170 167
Ancho total con estabiizadores totalments o Iy s, (R 263 2,57 157 .73 3,55
desplegados
Padho de giro sxterior (2obee los neumiticos) m 37 37 37 37 375 i 4,10 410
Angulo de recogda del bastidor Erados 416 416 41.0 41,2 370 E ] 41,5 39
Argulo de descarga del bastidor grados 375 375 40 240 125 12,5 2.8 88
Prscs kg a0 TB50 8215 8850 970 10880 11450 12060
Meurmiticos 15580824 15580224 15580224 15580824 15.5/80 = 24 15580224 15580224 15.5/80 2 24

* Depende del tipo



MANIPULADORES TELESCOPICOS PARA CONSTRUCCION 531-70/535 95/533 105/525.125/535 |40/540- 40540 |7

100y
3000 kg
2700 kg
500 kg
2000 kg
1500 kg |
12%04g 11|

s ot Mt

888323
ARRRARE

R I R I R )

g

I [
L7 4 5 43 3 1 % Hew

1600

500

o500

IS

6,52

5,08

878

Capacidad de elevacidn a stura mixima
Atura de elevacidn

“Alcance a altura mibkima de elevaddn

Alcance rontal mdsamo

Mcance con cargade | tonelada

Alura de colocackin

Cumpie con b prueba de estabifidad EM 1459, anexo B,

3glslmimas

3500 kg 3300 g 41 fo T
3000 kg 1500 kg W

2000 kg
1500 kg
1250 kg
1000 kg

i A T N e R
B =MW w e om

x

b

B
87 4 F 4 3 3 1 B Hem

1300

Capackiad de elevacsn miarma
Capacidad de elevacdn a altura méama
Capacklad de elevackén a alcance méximo
Altura de shesacidn

Alcance frontal misime

Alcance con carga de | tonelads
Altura de colacrdn

Cumple con la pruebs de estabilidad EM 1459, anexo B,

33333FAE



MAMIPULADORES TELESCOPICOS PARA CONSTRUCCION 53 1-70/51595/530- 105/535 125535 | 40/540. 1 40/53400 1 70,54 170

535-140 Estabilizadores Alta Visibilidad retraidos

Gikg Aot

1] T T T
I | | 50 I ) B ) T R s O L 1
0¥ BT &5 4 3 301 8, Mem M4 8 F ok § 41 3 0 0 Hem Mimy 8 F &% 43 8 | & Hew

‘Capacidad de elevacdn mixdma
Capacidad de elevacidn a alura médma
Capacidad de shevacidn 4 aleance misximo
Allura de elevacidn

Alcance frontal miimo

3500 3500
1500 3500
i 1150
1228 1207
1,36 D6
810 8,06
Alcarce con carga de | tonelada 530 806
Altura de colomacdn 143 11,75
Curnphe con | nomma de pruebas de estabilidad BN | 459 Anexo B, Mivelacién de chask (balancen) con estabiizadores retraidos {dngulo de balanceo =97,

3500
3006
1250
13.78
093
9,50
9,60
13,30

i!a!i#‘ﬁ'ﬁ‘
g

Capacidad de elevscite 3 altura miima
Capacidad de elevacién a alcance mbsma
Altura de elevaddn

Alcance & alura misima de elevacién
Alcance frontal miima
Alfuira de colocacin

Currple con |a prueba de estabildad EN 1459, anexo B,

9,25 9,25 304 12,50
e2s 95 57 1050
1225 1325 10,90 16,20

3353 33 @K &



MANIPULADORES TELESCOPICOS PARA CONSTRUCCION

531-70
Motor 63 (SBCV) @ 2200 RPM, 400N de par; a 1300 RPM Estindar
PMotor 746W (100CV) @ 2200 RPM, 5120Mm de par, a | 300 RFM {Opcidn
HMotor STRW (1 30CV) @ 2200 RPM, 550m de par a | 300 RFM Opcién

531-70
54170
550.80
535.95
533-105
535-125
535.140
S40-140
540-170

1a
241

Flujie mis, de la bomba (itres)

82
0
140
B2
B2
260
1o
103

0472

15T, 05535 53 $EUSA(L | RS T 7 %’;".T':?""-'-'"A."'"f'fj‘l?""

e e e i e fehy s

54170 535-95 533-105 535-125 Alta Visibilidad 535- 140 Alta Visibilidad 540-140° 540-170
Opcién Cpcién Opcidn Opeidn Opeidn Opaén Opaén
' 541-70 53595 533105 '535-125 Alta Visibilidad 535- 140 Alta Visibilidad 540-140 540-170
B8 ol 8.8 10.4 13.5 151 7
6.5 T 85 B 1 155 34
6.8 10,5 i32 157 156 9.5 183
5 1 136 128 144 19.2. 167
35 14 24 I8 | ._? 2 4!1
28 35 34 23 20 25 46
TRANSMISION Convertidor de par, caja de 4 velocidades de cambio de mascha.

Velocidad de desplazamiento 531-70/541-70/535-95/533-105: 29km/h, 33kmh (cusndo s= especica
sedacreidn de tracodn en 24 roedas).
Velocidad de desplazamiento 535+125/535-140 540-140/540-170; 29 kmyh. Transmisiée opcional

de 33k

Freno de servicio: Multidico servoasistido inmerso en aceite hidriuboo en los ejes delantero y trasero,
Frenc de estacionamiento: Freno de disco manual a la sabda de la caja de velocidades. (970013000 -
tpor die e inmerso en acsite),

Cumple con ks nomas ROPS (50 3471 rFOFSlSﬁSﬂ'?

Luces de trabajo delanteras ¥ traseras. lur rotativa, exdintor de incendics. neumidtions de traccidn
inclustrinkes, selscoadn elbctrica de traccidn en 34 ruedas, diferencisd de pee lmitado en el eje frontal,
parabrisas y protector de techo, asiento con suspensidn de aire, vestduras de Wjo en cabina, perssanas
de pantally de techa y fromal, equipa de radia, sire scondicionado, ventilsdar reversble, vestiduras

de kijo, descansabrazos (sddo SLC), moldura del techo, control de una sola palanca (dependendo

dal madelo).

Jeppstick mecinico de palanca individual, con botén para extensidn y retraccén.
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UNA EMPRESA, MAS DE 300 MAQUINAS.

Manipuladores telescépicos para construccion : "ﬁ. r:;r}[;.u ﬁ Mised Sources
531-70/535-95/533-105/535-125/535-140/540-140/540-170/541-70 % ‘ Tiii:'ST"' FSC "_‘.:{"'_:'w}‘.
Potencia bruta: 63 KW/58 OV — 97 KW/130 CV Capacidad de elevacidn: 3 100kz — 4100k By it iyt

Altura de elevacidén: Ym — |&,7m Capacidad del balde: 0.265 a 0.995m?

JCB Sales Limited, Rocester, Staffordshire ST 14 5JP Tel: +44 (0) 1889 590312

Descargue la informacién mds reciente en este modelo de producto en: www:jcb.com

S0 B Vertas, Todon lox. dersom smssrvadon. Mmpuna parte dhy st pubcadsd pusdhs e reprodencds, sooonads v an s de sstnonde o hensmido m g
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i, taTalion, caucdiches | i PisSicone). S (o b proposoone solsTee e e i CHSAOG § putden winar depsnciend dé b el et
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FHER 5T Tees-2L 09/14 publicacién 1(T3) diatrisuick JOE ool 3CH wn reveren of defect de Cendiar b eepecficacionss e previa notfcacdn, L Reradones y egpociicaion mosmale pooden indur st ¥
o opcionale. £ kopo JOB o4 ure v regesrad e JC Barmiond Bxcavaion Ll



